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Zadania dla grupy mechatronicznej na zawody | stopnia

Zadanie 1.
Czujniki stosowane do pomiaru potozenia katowego w mechatronice to:
a) resolver, czujnik pojemnosciowy
b) pradnica tachometryczna, dalmierz laserowy
c) enkoder absolutny, czujnik hala
d) pradnica tachometryczna, selsyn przelicznikowy

Zadanie 2.

Co okresla liczba Poissona:
a) zaleznos$¢ wzglednego odksztatcenia liniowego ¢ materialu od naprezenia o
b) stosunek odksztatcenia poprzecznego do odksztalcenia podtuznego
€) wspdlczynnik uzalezniajacy odksztalcenie postaciowe materiatu od naprezenia
d) zaleznos$¢ pomigdzy stanem odksztatcenia a stanem naprg¢zenia

Zadanie 3.
Standardy wej$¢ analogowych w automatyce przemystowej obejmuja:
a) wejScia napieciowe 0 + 24 V, wejécia pragdowe —1 ~ 1 A
b) wejscia pradowe 4 + 20 mA, wejscia napieciowe 0 ~ 10 V
C) nie wystegpuja standardowe konfiguracje
d) odpowiedzi a oraz b sg poprawne
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Zadanie 4.
Silnik klatkowy z rozruchem bezposrednim rusza raz jatowo, raz pod obcigzeniem
nominalnym.
a) amplituda pradu rozruchowego bedzie wigksza pod obcigzeniem
b) amplituda pradu rozruchowego bedzie mniejsza pod obcigzeniem
c) amplituda pradu rozruchowego bedzie taka sama pod obcigzeniem i bez obcigzenia
d) silnik nie moze rusza¢ pod obcigzeniem

Zadanie 5.
Silnik synchroniczny pracuje zasilany napigciem znamionowym obcigzony momentem
nominalnym. Gdy obcigzenie spadnie o 50% to:
a) silnik przyspieszy
b) silnik zwolni
c) silnik bedzie si¢ obracat z ta sama predkoscia
d) silnik si¢ zatrzyma

Zadanie 6.
Enkoder absolutny na chwile stracit zasilenie. Po powrocie zasilania:
a) enkoder prawidtowo okresla potozenie wirnika
b) trzeba go kalibrowaé
c) enkoder zle okresla potozenie wirnika
d) enkoder musi powréci¢ do pozycji startowej

Zadanie 7.
Czujnik Halla umieszczony na stojanie w silniku PMSM:
a) mierzy bezposrednio tylko strumien wirnika
b) mierzy sume strumienia wirnika i strumienia stojana
€) umozliwia doktadne wyznaczenie kata wirnika niezaleznie od obcigzenia
d) nie reaguje na zmiany pola magnetycznego

Zadanie 8.
Silnik klatkowy trdjfazowy jest obciazony 50%. Przy zaniku jednej fazy:
a) silnik zatrzyma sig
b) silnik zwigkszy predkosé
c) wypadnie z synchronizmu
d) predkos¢ silnika nieznacznie zmaleje, a prad stojana wzrosnie

Zadanie 9.
FFT — Fast Fourier Transformation, jest wykorzystywana w elektronice, telekomunikacji,
akustyce, a nawet w przetwarzaniu obrazow. Jaki jest cel?

a) analiza sygnatlow w dziedzinie czgstotliwosci, czyli rozktad sygnatu na sktadowe
harmoniczne

b) zmiana sygnatu analogowego na cyfrowy bez uzycia probkowania

¢) kompresja obrazu poprzez zmniejszenie jego rozdzielczo$ci

d) zwiekszenie amplitudy sygnatu w czasie rzeczywistym
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Zadanie 10.
Ktore elementy odpowiadaja za prace dwurgczng na ponizszym schemacie:
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c) 53,2
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Zadanie 11.

Ktore z elementéw wchodza w sklad stacji przygotowania powietrza:
= O
|
i
i

a) osuszacz, filtr, reduktor

b) smarownica, filtr

C) manometr, zawor gtowny

d) wszystkie odpowiedz sa poprawne

Zadanie 12.
Ktore materiaty nazywane sa piezoelektrykami?

a) w ktorych pod wptywem zmiany temperatury powstaja na powierzchniach przeciwne
fadunki elektryczne

b) w ktorych pod wptywem napr¢zen mechanicznych powstaje pole elektryczne i na odwrot

c) w ktorych pod wptywem zmiany zewnetrznego pola elektrycznego zmienia si¢ stala
dielektryczna

d) w ktorych pod wptywem zmian petli histerezy zmienia si¢ pole elektryczne
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Zadanie 13.
Jak zmienia si¢ przewodnictwo elektryczne metali, a jak potprzewodnikow samoistnych ze
wzrostem temperatury?
a) metali ro$nie, potprzewodnikow maleje
b) metali maleje, potprzewodnikow rosnie
c) w obu przypadkach maleje
d) w obu przypadkach rosnie

Zadanie 14,
Podczas skanowania PLC, ktére z ponizszych wykonuje si¢ najpierw?
a) aktualizacja wyjs¢ fizycznych
b) wykonanie programu sterowania
€) odczyt wejsé fizycznych
d) diagnostyka systemu operacyjnego

Zadanie 15.
Funkcja watchdog w sterowniku PLC stuzy do:
a) resetowanie wyjs¢ po zadanym czasie
b) nadzorowanie czasu skanowania oraz wywotanie resetu CPU, gdy cykl trwa zbyt dtugo
c) synchronizacj¢ zegara RTC
d) buforowanie danych diagnostycznych

Zadanie 16.
Ktore z ponizszych stwierdzen opisuje dziatanie bramki logicznej NAND?
a) daje stan wysoki tylko wtedy, gdy oba wejscia sag w stanie wysokim
b) daje stan niski tylko wtedy, gdy oba wej$cia sag w stanie wysokim
c) daje stan wysoki tylko wtedy, gdy oba wejscia sag w stanie niskim
d) daje stan niski tylko wtedy, gdy przynajmniej jedno wejscie jest niskie
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